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Beschreibung 
Programmiergerat 



30 



Die Erfindung betrifft ein Programmiergerat mit Mitteln zur 
Formulierung einer zu losenden Automatisierungsaufgabe in 
Form einer Programmiersprache fur Automatisierungsgerate, 
insbesondere einer Programmiersprache, welche eine Darstel- 
lung einer Funktionsplangraf ik und/oder einer Anweisungsliste 
und/oder eines Kontaktplanes auf einer Anzeigeeinheit ermog- 
licht, wobei das Programmiergerat aus der formulierten Auto- 
matisierungsaufgabe ein auf einem Automatisierungsgerat 
ablauffahiges Steuerprogramm zum Steuern eines technischen 
Prozesses erzeugt. 

Ein derartiges Programmiergerat ist aus der Druckschrift 
„Automatisieren mit SIMATIC S5-115U", Hans Berger, 1995 , be - 
kannt. Ein Anwender kann mit einer Programmiersprache zusatz- 
lich zur Formulierung der Automatisierungsauf gabe auch die 
Art und Weise der ProzeSuberwachung formulieren. Sowohl der 
derart formulierte Programmteil zur ProzeSuberwachung als 
auch der derart formulierte Programmteil zum Automat isieren 
Bind Bestandteile eines Anwenderprogramms , welches mit e<n«m 
geeigneten Compiler ubersetzt und schlieSlich in Form ei^es 
in einem Automatisierungsgerat ablauf fahigen Steuerprogramms 
xn dieses ubertragbar ist. Dadurch, da£ die ProzeSuberwachung 
zusammen mit der Automatisierungsaufgabe formuliert wird ist 
das Anwenderprogramm schwer lesbar und unubersichtlich, zumal 
haufxg Verzweigungen der Programmteile auftreten. 



BNSDOCID: <DE_2971C751U1 I > 



GR 97 G 4425 DE »■ • « 0 °*. o 00 0 '° 00 <><> 



10 



15 



20 



25 



« - - o o o o 

© oo O o o o 
O © 



° • o O o o 



2 



Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein 
Programmiergerat der eingangs genannten Art zu schaffen, wel- 
ches eine vereinfachte Projektierung einer ProzeSuberwachung 
ermoglicht . 

Diese Aufgabe wird durch die im keimzeichnenden Teil des An- 
spruchs 1 angegebenen MaSnahmen geldst. 

Vorteilhaft ist, da* der ProgrammfluS nicht durch Programm- 
schritte des Prozefiuberwachungsprogrammteils unterbrochen ist 
und somit ubersichtlich bleibt. Daruber hinaus kann sich ein 
Anwender im wesentlichen auf die eigentliche Problemlosung - 
namlich auf die Formulierung der Automatisierungsauf gabe - 
konzsntrieren . 

In einer Ausgestaltung der Erfindung gemaS den Merkmalen des 
Anspruchs 2 kann die Projektierung der ProzeSuberwachung in 
emem Kontext mit der Formulierung der Automatisierungs- 
auf gabe durchgefuhrt werden. 

in einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung gemaS den Merk- 
malen des Anspruchs 3 sind die ProjektierungsmaSnahmen auf 
exner Anzeigeeinheit ubersichtlich darstellbar, wodurch Pro- 
jektierungsfehler weitgehend vermieden werden. 

Dadurch, daS durch die Kennzeichnung eines Operanden eine zu 
dxesem Operanden zugeordnete Parametriermaske auf der An- 
zeigeeinheit darstellbar ist, wobei mindestens ein ifcer- 
wachungskriterium des Operanden parametrierbar ist, wird die 
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Projektierung weiter vereinfacht und der Projektierungs- 
aufwand verringert. 

Anhand der Zeichnung, in der ein Ausfuhrungsbeispiel der Er- 
5 findung veranschaulicht ist, werden im folgenden die Erfin- 
dung, deren Ausgestaltungen sowie Vorteile naher erlautert. 

Es zeigen 

Figur 1 Bestandteile eines Automatisierungssystems und 
10 Figur 2 eine Kontaktplandarstellung eines Automatisierungs- 
programms und eine Operanden-Parametriermaske . 

In Figur i ist mit l ein Programmiergerat bezeichnet, welches 
uber einen Adrefi-, Daten- und Steuerleitungen aufweisenden 
Systembus 2 mit einem Automatisierungsgerat 3 verbunden ist . 
Weitere Bestandteile des Automatisierungssystems, z. B. Be- 
dien- und Beobachtungsgerate, Peripheriegerate Oder weitere 
Automat isierungsgerate, sind der Einfachheit halber nicht 
dargestellt und zur Erlauterung der Erfindung nicht erforder- 
lich. Das Programmiergerat ist mit Mitteln 4 in Form eines 
hier nicht dargestellten Prozessors, eines Speichers und ei- 
nes Software-Werkzeuges versehen, die zur Formulierung einer 
zu losenden Automatisierungsaufgabe in Form einer Program- 
miersprache vorgesehen sind. Gewohnlich dient zur Formulie- 
rung einer Automatisierungsaufgabe eine Programmiersprache , 
welche die Darstellung eines Anwenderprogramms in einer soge- 
nannten Funktionsplandarstellung 5 und/oder in einer soge- 
nannten Kontaktplandarstellung 6 und/oder in einer sogenann- 
ten Anweisungsliste 7 ermoglicht. Die Funktionsplangraf ik 5, 
der Kontaktplan 6 und die Anweisungsliste 7 sind auf einer 
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Anzeigeeinheit 8 des Programmiergerats 1 darstellbar, wobei 
die Mittel 4 des Programmiergerates l die derart formulierte 
Automatisierungsaufgabe in ein geeignetes Steuerprogramm 
ubersetzen und uber den Systembus 2 in einen Speicher des 
Automatisierungsgerates 3 on-line ubertragen. Die Ubertragung 
kann selbstverstandlich auch off-line ait einem geeigneten 
Datentrager erfolgen, auf welchem das Steuerprogramm hinter- 
legbar ist, der in ein Datentrager- Laufwerk des Automatisie- 
rungsgerates 3 einlegbar ist und von welchem das Automatisie- 
rungsgerat 3 das Steuerprogramm einliest. Das auf dem Auto- 
matisierungsgerat 3 ablauffahige Steuerprogramm ist zum Steu- 
ern eines technischen Prozesses vorgesehen, wobei entspre- 
chende Funktionsbaugruppen im Automatisierungsgerat , geeig- 
nete Sensoren und/oder Aktoren sowie Stellglieder nach Ma£- 
gabe des Steuerprogramms auf den technischen ProzeS ein- 
wirken . 
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im folgenden W ird auf Figur 2 verwiesen, in welcher eine Kon- 
taktplandarstellung eines einfachen Automatisierungsprogramms 
und eane Operanden-Parametriermaske dargestellt sind. Es wird 
angenommen, daS ein Anwender wahrend der Pormulierung der 
Automatisierungsaufgabe, d. h. wahrend der Erstellung des 
Automatisierungsprogrammes, ein ProzeSelement 9, ± m vor- 
liegenden Beispiel den Operanden Operand4, bearbeitet Zu 
diesem Zeitpunkt kann er eine Projektierung einer ProzeS- 
uberwachung durchfuhren, indem er mit einem Bedienelement 
z. B. einem Bedienelement in Form einer Maus, das ProzeS- 
element 9 anwahlt und dieses kennzeichnet, was im vorliegen- 
den Beispiel durch ein Anzeigeattribut in Form einer gestri- 
chelten Umrahmung des Pro z elements 9 angezeigt ist Selbst- 
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verstandlich ist auch eine farbliche Kennzeichnung moglich. 
Im vorliegenden Beispiel kann sich die Prozefciiberwachung 
darauf beschranken, dieses ProzeSelement 9 zu iiberwachen, da 
eine einfache logische UND-Verknupfung der Prozefielemente 10, 
5 11, 12, also der Operanden Operandi, Operand2, Operands, 

durchzufuhren ist. Nachdem der Anwender das ProzeSelement 9 
angewahlt und gekennzeichnet hat, erscheint auf der Anzeige- 
einheit 8 des Programmiergerates l eine dem ProzeSelement 9 
zugeordnete Parametriermaske 13, in welcher der Anwender 
10 Uberwachungskriterien festlegen kann. m vorliegenden Bei- 
spiel ist festgelegt, daS fur den Fall, dag der Pegel des 
Operanden Operand4 fur eine Zeitspanne von 2000 ms den Wert 
Null aufweist, eine Fehlermeldung auf der Anzeige 8 dar- 
gestellt werden soil. Der Anwender hat dazu ein Feld 14 
15 markiert, das wiederum durch eine gestrichelte Umrahmung 
angezeigt ist, und in einem Feld 15 die Verzogerungszeit 
2000 ms eingegeben. Welche Fehlermeldung darzustellen ist, 
ist durch den Anwender vorgebbar. Der Anwender schreibt dazu 
einen Text in ein Textfeld 16 ein, der im Fehlerfall auf der 
20 Anzeigeeinheit 8 anzuzeigen ist. 
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Der ausgewahlte und gekennzeichnete Operand Operand4 wird 
nach AbschluS der Pro j ektierung zusammen mit den Parametern 
welche der Anwender in der Parametriermaske eingegeben hat ' 
durch die Mittel 4 uber eine Programmschnittstelle 17 einem 
ProzeSuberwachungsprogramm 18 im Programmiergerat 1 iiber- 
tragen (Figur i) . Die Programmschnittstelle 17 und das 
ProzeSuberwachungsprogramm 18 konnen Bestandteil der Mittel * 
des Programmiergerates 1 sein. Nachdem der Anwender sein 
Automatisierungsprogramm erstellt und die Projektierung abge- 
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schlossen hat, wird das Autotnatisierungsprogramm und das mit 
den entsprechenden Parametern versehene Prozefcuberwachungs- 
programm zu einem Steuerprogramm zum Steuern des technischen 
Prozesses iibersetzt und in das Automatisierungsgerat 3 uber- 
5 tragen . 
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l. Programmiergerat (l) mit Mitteln (4) zur Fornrulierung 
einer zu losenden Automatisierungsaufgabe in Form einer 
Programmiersprache fur Automat isierungsgerate, insbesondere 
einer Programmiersprache, welche eine Darstellung einer 
Funktionsplangrafik (5) und/oder einer Anweisungsliste (7) 
und/oder eines Kontaktplanes (6) auf einer Anzeigeeinheit (8) 
ermoglicht, wobei das Programmiergerat (1) aus der formulier- 
ten Automatisierungsaufgabe ein auf einem Automatisierungs- 
gerat (3) ablauf f ahiges Steuerprogramm zumSteuern eines 
technischen Prozesses erzeugt, 
dadurch g e k e n n z e i c hn e t , 

dafi die Mittel (4) die Proj ektierung einer ProzeSuberwachung 
durch Anwahl und Kennzeichnen der Operanden (9 ... 12) der 
Programmiersprache ermoglichen, wobei die ausgewahlten und 
gekennzeichneten Operanden (9 ... 12) uber eine Programm- 
schnittstelle einem ProzeSuberwachungsprogramm (is) uber- 
tragbar sind. 

2 . Programmiergerat nach Anspruch i f dadurch gekenn- 
2 e i c h n e t , dafi wahrend der Formulierung der Automatisie- 
rungsaufgabe die Operanden (9 . . . 12) auswahl- und kenn- 
zeichenbar sind. 

3. Programmiergerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die Kennzeichnung auf der Anzeige- 
exnheit ( 8 ) durch ein Anzeigeattribut, insbesondere durch 
eine vorgebbare Farbe, darstellbar ist. 



BNSDOCID:<DE_2S710751U1J > 



GR 97 G 4425 DE 



© O © O o 



O O © o © 



99 PC 

« o 

t> O O 0 
CO O © 
O o o 

O 9 O o 



o o o o 



4 . Programmiergerat nach einem der Anspriiche 1 bis 3 , d a - 
durch gekennz ei chne t , da£ durch die Kennzeichnung 
eines Operanden (9 . . . 12) eine zu diesem Operanden (9 
12) zugeordnete Parametriermaske (13) auf der Anzeigeeinheit 
(8) darstellbar ist, wobei mindestens ein Uberwachungskrite- 
rium des Operanden (9 ... 12) parametrierbar ist. 
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